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Zalety silnikow bezszczotkowych
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Wyniki bada laboratoryjnych
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| Wyniki bada laboratoryjnych
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| Wyniki bada laboratoryjnych
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Wyniki bada laboratoryjnych
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Najwa*niejsze wyniki pracy

f Opracowano i przebadano laboratoryjnie ukad sterowania
nap du zbudowany z wykorzystaniem mikrokontrolera
sygna@wego TMS 320F2812

f Przeprowadzono szereg testow laboratoryjnych ukadu
nap dowego, tak*e z uwzgl dnieniem doboru czujnika
po@*enia wirnika
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