Konwencje zapisu

Na podstawie artykułu K. Pawluka „Jak pisać teksty techniczne poprawnie” (Wiadomości Elektrotechniczne, nr 12, 2001, str. 513-515), przy uwzględnieniu konwencji stosowanych w maszynach elektrycznych, teorii napędu elektrycznego i automatyce.

Autor: Tadeusz Białoń

Macierze – duże litery, kursywa, pogrubione A, B, K.

Wektory – małe litery, kursywa, pogrubione x, , u.
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Elementy macierzy i wektorów – małe litery, kursywa: K = [ki,j]pq. W zapisie pełnych postaci wektorów i macierzy blokowych kolejne elementy oddzielać odstępami a nie znakami interpunkcyjnymi:


[image: image2.wmf][

]

[

]

.

,

2

1

T

2

1

K

K

K

ε

=

=

n

e

e

e

K

                                     (2)

Funkcje i operatory – małe litery, w uzasadnionych przypadkach duże litery, antykwa: sint,  Re{x}, Im{x}.
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Wszystkie liczby i cyfry (we wzorach, tabelach, indeksach), również symbole stałych matematycznych – antykwa. Separatorem w ułamkach dziesiętnych jest przecinek a nie kropka. Należy więc pisać: u1,  = 3,14 oraz 
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 ale również exp(x) = ex. Wyjątkiem są oznaczenia macierzy jednostkowej i zerowej, pisane jak macierze pogrubioną kursywą
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Wielkości fizyczne zmienne w czasie i zmienne matematyczne – małe litery, kursywa. Wszystkie wielkości elektryczne zmienne w czasie czyli napięcia, prądy i strumienie magnetyczne u, i,  (UWAGA: i-ty element wektora u od napięcia stojana w osi  będzie się różnił tylko indeksem: ui, us). Wielkości mechaniczne czyli prędkość obrotowa i moment , me, za wyjątkiem momentu bezwładności J pisanego dużą literą (aby uniknąć zbieżności z liczbą urojoną j). 

Wielkości fizyczne stałe w czasie – duże litery, kursywa. Wielkości odniesienia i parametry schematu zastępczego Uodn, Iodn, odn, Rs, Lm. Wyjątkami są prędkość kątowa odniesienia odn, czas odniesienia todn oraz liczba par biegunów silnika pb (aby uniknąć zbieżności z mocą P)

Wielkości fizyczne w wielkościach względnych – oznaczane indeksem (r). Piszemy więc:
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Indeksy liczników i pochodzące od wielkości pisanych kursywą – odpowiednio małe lub duże litery, kursywa. Np.: ui – element wektora u o numerze i, czy tak jak we wzorze (3).
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Indeksy opisowe i pochodzące od nazw – małe litery, antykwa. Np.: us – napięcie stojana, Lm – indukcyjność magnesująca, Iodn – prąd odniesienia. Należy stosować małe litery, duże litery są dopuszczalne tylko w uzasadnionych przypadkach. I tak, wielkości znamionowe należy oznaczać małą literą n – Un = 400 V, ale prąd płynący w stanie nieustalonym w fazie R należy oznaczyć jako iR.
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Oznaczenia układów współrzędnych – małe lub duże litery, antykwa. Układy prostokątne:   --0, d-q-0, x-y-0, i fazowy A-B-C. Antykwa, bo są to nazwy a nie liczby, najczęściej występują w indeksach a indeksy tworzone od nazw są pisane antykwą – wzór (7).

Jednostki wielkości fizycznych – odpowiednio małe lub duże litery, antykwa. W tekście pisane ze spacją po wartości liczbowej (w edytorze najlepiej używać twardej spacji), za wyjątkiem stopni, stopni Celsjusza i procentów. Należy więc pisać 100 mV, 10 A oraz 90°, 21°C i 90%. W tabelach i na osiach wykresów (i tylko w tych dwóch przypadkach) dopuszczalne jest pisanie jednostek w nawiasach kwadratowych. W przypadku wielkości bezwymiarowych należy wtedy stosować [-] lub (w oczywistych przypadkach) nie stosować żadnego oznaczenia (Tabela 1 i Tabela 2).
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                  Tabela 1                

	Lp.
	Rs  [m
	Us(r) [-]
	pb

	1
	623,2
	1
	2

	2
	732,4
	0,9
	2


                  Tabela 2                

	Lp.
	Rs
	Us(r)
	pb

	
	m
	-
	

	1
	623,2
	1
	2

	2
	732,4
	0,9
	2


Znaki diaktryczne – podkreślenie oznacza liczbę zespoloną, gwiazdka oznacza liczbę zespoloną sprzężoną. Podkreślenie stosuje się tylko pod literą oznaczającą wielkość, nie obejmuje ono indeksów. I tak, wektor przestrzenny prądu stojana należy oznaczać jako is (bez pogrubienia – dla odróżnienia wektorów przestrzennych od wektorów algebraicznych stosowanych w automatyce i teorii sterowania – oraz małą literą oznaczającą wielkość zmienną w czasie). Duża litera zastosowana wraz z podkreśleniem oznacza wielkość zespoloną stałą w czasie i jest stosowana w elektrotechnice w przypadku metody symbolicznej.
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Pozostałe zastosowania znaków diaktrycznych zalecane przez Pawluka można zastąpić odpowiednimi indeksami. Wartość maksymalna i amplituda będzie oznaczana indeksem max (8), nie m, aby nie było kolizji z oznaczeniem indukcyjności magnesującej Lm, i nie daszkiem, gdyż daszek w teorii sterowania jest często stosowany dla wielkości odtwarzanych w obserwatorze lub estymatorze.
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Wartości skutecznej nie trzeba oznaczać żadnym symbolem ani indeksem. Wystarczy duża litera (wartość stała w czasie) i brak podkreślenia oraz indeksu max. Tylda nad literą, którą proponuje Pawluk w automatyce często jest stosowana dla sygnałów zawierających zakłócenia.
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Ten sam krój czcionki należy używać w oznaczeniach w tekście, we wzorach, tabelach i na rysunkach.

Po wzorach pisanych w nowym wierszu i numerowanych należy stosować znaki interpunkcyjne.

 �


Rys. 1. Poprawnie wykonane wykresy
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